esp@cenet document view 



Page 1 of 1 



DE9002760U 



Patent number: DE9002760U 

Publication date: -J 99 ■] -07-04 

Inventor: 

Applicant: 

Classification: 

- international: G01C15/00; G01C15/00; (IPC1-7): G02B23/02" 

G02B23/16 
-european: G01C15/00A3 
Application number: DE19900002760U 19900309 
Priority number(s): DE19900002760U 19900309 



Report a data error here 

Abstract not available for DE9002760U 



Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



> 

5 



q 
o 

3 



http://v3.espacenet.com/textdoc?DB=EPODOC&IDX=DE9002760U&F=0 



*© BUNDESREPUBUK DEUTSCHLAND 
PUTSCHES „™ PATENTAMT 




Gebrauchsmuster 



ui 



(U) Rol,e ™"»»er 6 90 02 760.4 
<5D Hauptklasse G026 23/02 

"ebenlc1a$se(n) 602B 23/16 
(22) An»e1detag 09.03.90 
(47) ^"tragungstag 04.07.91 
(43) Bekanntmachung 

«■ Patentblatt 14.08.91 

(54> Be "^™"9 des Gegensfndes 

Hlnkel, Ralf, 6756 otterbach, OE 



G 6253 



Ralf Hinkel, Am Kumb 3, D-6756 Otterbach 
Winkelrichtlattc 
Beschreibung 



"verbauf kr A h ! ^^-Satzes zur Abmessung eines rechten Winkels eine Strecke 
Verwendune dner w.c ausgeienkt und die Richtstrecke verfalscht. Die 

Wand Oder aufdemR^n • u tgCe,gnet ' aber ^ m «6 es von einer Person an der 



nicht mehr handJich eingesetzt werden kann. 



tine exakte Ausnchmng d« „ „. , AbM,Zen deS Wsm "»"««*. <>•>« 

Eimatz nicht magna, is , vor ^ ~ , * 8M ' e '" wenien - was im P»hi«ben 

Wend „ mj<Btien wcrdM mo „ dJ^" !T WCTde " - » 

Diese Aufgabe wurde dadurch eeliw rf.n • 

— ge «^2^t^^^ 
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dimensionales Koordinatensystem. 



UmlenkspiegeU er^ugt oZ IT T LMerS,rahta «»!« r Zuhilfenahme eines 

RcBal-oderZwi^w^^J. Bel! P^« b>«« beta S K lIe„ von 

der a„de re dan, tags des JZZ w f , ^ ™ S "*M e*P<* werfen, wobei 

^ an, <Zeicl„g 5, 3 " <1 "~ eS " KMriinatt , 
Wnzipiell kenneo die Laserelrahleranser od=r S«hi, i ,. ., 

auagefiihr, werden. so da8 variabl ^17 T **"* a " Ch ei " sttlll »' 

Wcnnnng 5, diagona, . £££ ^ «*'- ise ka „„ „ eto SMh , 

visieren. Dnrch ei„ amonradsches h7. Z u k " »1* 

awisehen den StraMen (Zt^w, HerSChWenke " «— S ^ <*» in der Ebene 

MetennaS nachgenJa^ *"*■<•* W ^ ^M>^ tareine,,, 

-« beadle ^^Z^ 1^ * "° - * 

Nivelnergerten -hCLTSL^T- <ib ' iC ' K ™ eiSe "* **'"*'-•» Oder 

- Oe* kann das ^ ^ - 
Innenausban (Sazen ^^^,^77* ^ 

- Hi* eines ,,^5^7 ^ *■ ^ - der Endnnk, 

e.nes Be z „g spnnktes son(Iern „ * f « "«*> Pnmar mm Antragen 

RichBchnuredient T^r " . naC " der A "*>ch.u„8 2U 

spannenden 

angeaeipen Hnchdtaen ^ZlTJlT^ ** "* ** *»* 

■deiner sind Au&rdem * ££727" "T"* * nnd 

Hoehapan^^nemed „eg «, di e Uista-gsaufnataK ia ^ 



.•amende. Laserstrahlnnf. begreilzI werden Bej Um g ebungshe||iBkeil . g ~ 

an, einen, obi* nor schwer sichtbar . ^ g J * * 

cesser als em kontinuierhch leuchtender Punkt zu erkennpn 7 a 

Blende bzw. des Abstands zwischen Objektiv und Laserdiode eingestellt werden 7„r 

n,agne " sch Schai1 " «• * - 

Hasen Grttoden wird i„ der in 7, K !? *"*" """" Pu " k ' scl »»* te »- 

— T. D-ach den S^Z ZZZ^ZT^ * "* » 

uj^^s r rT"' Wspiekweise zur Anwn8u " 8 - 

Zeichnnng 4 eine « RealisienI „ g ^ ^ ^ ^ ^ 
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nach dem mit welcher Seite das Gerat an die Wand angelegt werden muB, kann der SchwenkfuB 
auf die jeweils andere Seite geklappt werden. Damit kann das Gerat sehr schmal gehalten und 
trotzdem ein geniigent groBer Hebel zum exakten Einstellen der Neigungslage iiber den 
einstellbaren FuB (16) erreicht werden. Durch eine Aufhangevorrichtung, beipielsweise in Form 
von durch das Gerat gehende Bohrungen, kann das Gerat auch an der Wand befestigt werden 
Wird erne spezielle Haltevorrichtung zur Wandbefesdgung mit Justagevomchtungen versehen 
die ein Neigen und Kippen des Gerats gegenuber dem Halter ermoglichen, ist auch eine einfache' 
Ausnchtung der Lichtachsen an der Wand moglich. Durch Verwendung von Magneten in der 
Haltevornchtung kann das Genit auch an magneusehen Objekten einfach angebracht werden. 

Werden in dem Lichtzeiger Neigungssensoren (10) untergebracht, die die Raumlage der 
austretenden Lichtstrahlen messen und iiber eine Auswerte-(7) und Anzeigeeinheit (9) angeben 
konnen die Strahlengange auch einfach ausgerichtet werden. Dazu wird dann keine Auflagekante 
mehr, wie bei der Wasserwaage, benotigt. Werden die Lichtstrahlen bei Vorliegen einer 
bestimmten Raumlage, vorzugsweise der Normallage, moduliert, beispielsweise durch 
Emschalten des Lichtstrahlerzeugers oder durch Umschalten vom Blink- in den Dauerbetrieb 
kann die vorgegebene Winkellage einfach ohne Auflage aus der Hand heraus angezeigt bzw' 
nachgepruft werden. Das Einstellen einer bestimmten Winkel- oder Raumlage wird dadurch 
erhebhch vereinfacht, da keine Anzeigen oder Libellen mehr abgelesen werden miissen. Auch die 
Ungenauigkeit bzw. Ableseungenauigkeit von Libellen, wie bei der Laser-Wasserwaage hat 
damit kemen EinfluB mehr auf das Ausrichten. 

Durch die beschriebenen Vorrichtungen ist auf unebenen oder leicht geneigten Flachen ein 
einfaches Ausrichten der Strahlen gegeben und die Auflenauflage des Gerats muB nicht mehr 
exakt zum Strahlengang ausgerichtet werden. Ein derart ausgefuhrter Lichtzeiger kann somit auf 
einem Tisch oder dem Boden abgestellt werden und als Gerat zum Antragen von Winkeln und 
Flachen verwendet werden. Insgesamt wird durch das im Ausfuhrungsbeispiel beschriebene 
Uerat eine Einmannarbeitsweise effizient unterstiitzt. 

Eine weitere Verfeinerung des vorgestellten Gerats im Hinblick auf eine automatische 
Ausnchtung ist ebenfalls moglich. Werden die StellfuBe mittels SteUglieder elekrisch einstellbar 
ausgefuhrt, kann die durch einen Neigungsanzeiger (10) festgestellte Raumlage automatisch 
durch dre Auswerte- und Steuereinheit (7) in die vorgewahlte ubergefuhrt werden. Gegenuber 
den exmierenden und sich drehenden Laser-Nivelliergeraten hat das Gerat aber den Vorteil daB 
es nach der Ausnchtung die gewiinschten Raumachsen direkt anzeigt, wahrend das drehbare 
Nivelhergerat nur eine Ebene anreiBt. Insgesamt zeigen die hier beschriebenen Ausfiihrungs- 

^ ""7, .tf Che ReaHsierUng Und dn Anwendungsbeispiel der vorgestellten 
universellen Winkelnchdatte. 
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Zeichnungserlauterung: 

Gehause 
Batteriefach 

Lichtstrahlerzeuger (Lasermodul) 
in Langsrichtung austretender Lichtstrahl 
seitwarts austretender Lichtstrahl 
nach oben austretender Lichtstrahl 
nach hinten austretender Lichtstrahl 
schwenkbarer Lichtstrahl 

Strahlteilennodul, StraMteUerwiirfel/platte 
Umlenkspiegel 
Ausweiteeinheit 
Eingabeeinheit 
An2eigeeinheit 
Neigungssensor/en 
fester StiitzfuB 
verstellbarer integrierter FuB 
Drehsicherung des FuBes (12) 
Randelschraube 
Feder 

AuslegerfuB 
Randelschraube 
Drehgelenk 
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(D 
(2) 
(3) 
(4a) 
(4b) 
(4c) 
(4d) 
(4e) 
(5) 
(6) 
(7) 
(8) 
(9) 
(10) 

(11) 
(12) 
(13) 

(14) 

(15) 

(16) 

(17) 

(18) 



Ralf Hinkel, Am Kumb 3, D-6756 Otterbach 



Winkelrichtlatte 
Schutzanspruche 

opasche STahtalerpUaen od e r -wWe. (5, a„ s ctaer einaigen Lasertich^eU, e ra „g, 
der LaserUC.ze.ger aber U^enkspiege! (6, iMertaIb des Gerats gef(lhn 

Ansp * he 1 bis * ***— - - ^ * 
10 ^^^z 9 s^zt^ - * — 
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11. M nach einem der Ansprtiche 1 bis 10, dadurcH geUnmeicHne,. daB die Ein-M-s 
schatag bzw. dre Bebiebsartenwah. abcr eine ringigt Sensorrasre erfolgr. 

U ' ^ ^ Tf A " SPrilChe ' WS dag die Ein-/Aus 

schaltung bzw. die Betriebsanenwahl flber einen odere mehiere Magnetschalter erfolgt 

^t**** A " SPrtlC,K ' * 12 ' **«* S^eic^,, dag & Lich t s,rahle„ 

14. Gerttt nach einem der Ansprtiche ! bis 13. dadurch ge^nzeichne,, dag ein znr Ltochse 
ausgencbteterljchlstraMausdemGertilaastrilL emzurLangsachse 

15. M nach einem der Ansprtiche I bis .4. dadurck gekennzeickne,. dag die ansnetenden 
S«ah 1 ea m e m e m fes tt „W^d.vo reugS weiae^ a e ta aMer M g^e,sir 

16 ' - " r? A ° S[ " < ' Che ' WS 15, m " rCh **»«**«. dag die ansrrerenden 
Srrah.e„ . tor Lage Zander, bzw. zu de „ Achsen des Gems. einsteHbar sind 

"' T A ° SP ' i " :he ' WS ' 6 ' dag die SnaMen die 

^ 2 " ««-• ^nsionalenK^naten^ bill„ 

18. M nach einem der Anspmche 1 bis 17. gete^r, dag die Lichrarahten 
<4a,d) J e«,eU S a U chanfd a ,gege„ a ber 1 iegenden S ei K ,de s Gera B a u »e I e„. 

19. Germ nach einem der Ansprtlche 1 bis IS. dadurcH gekennuic^,, dag das Gert. vorne 

ThT^T ^ ^ ' ^ **"* i— -** dag diese St ander liber 
eMeHohenemsleUvomchmng, beispielsweise eine Randelschraube, verfilgen, mi, der die 
^^«>*^<^dieA us rtch M „g toaos «^ Ucte ^^ 

21 mrErn ei "T rA " SprtChe ' **^f*«-»**i diese Sander bzw 

Z~T mt L" Gwai inK8riOT sind und w «* C 

zogen weiden konnen, berspielsweise durch eine Teleskopschiene. 
22. Gem nach einem der Ansprtiche , bis „. dadurcH g^ mK UH M , dag es n„r llber ein 
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29. Gerat nach einem der Anspriiche 1 hie 98 ^ ^ «. 

s<= ues uerats em- bzw. ausgeschaltet werden. 
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1 r nsprik:iK 1 bis % **** *«—**■* *» * utau. 

T abto,g lg von der Raumlage d= s Gears i„ Fre<lueoz und Amplitudc 
werden und beisp,el S weise bei der Normallage blink™ Oder ihre Farbe Sndem. 

von to Ne,gnngssensoren die u chtstrahlerauger nur w ejncr ^ 
Genus von der Ausweneetnheit eingeschaltei vrerden. 

35 ' ta dlT IT ^f^*"**' 1 bU M ' **«* t*— dan der Winkelbereich 
wemen ^ n UCh,SBahlerZeU8er *•"*«'« «*• "ber eine Eingabeeinhei, eingesrell. 

36. Gera. nach einem der Anspmche 1 bis 35, dadnrcA gekennzeickm,, daB die Austins- 

37. Ge* nach einem der Ansprliche I bis 36, daiurch gekennzeickm, dafi es iiber einen 
atosuschen S.gnalgeber verfligr, der beispielsweiae bei besummnm NeZgcn Z 
Bemebsaustanden ein Signal abgibt "eigungen Oder 

^uZ^ T AmPmC>K 1 * "' iaiurck t«°nn:eickne,. daB die 

toLtTTT 8egenfa " S * SmhlBiler SOWOhl - AuBenhiille des Geriits bzw. 

' ^ " « ' - S ~,n„g 

39. Gera. nach etaem der Ansprliche 1 bis 38, iaiurck gekenmeickne,, daB die Neignngs- 
« er sowohl 2 „r AnBenMUe des G.ra,s bzw. dessen Auflagenkanre als anch VSL 
IachBmhlerKugemdnrcheineSteUvonichnjngjusderbarsind. 

42 ' VoLT" TT A " S, "" Che ' WS 4 '' **«» I*—**-. daB es iiber eine 

hCsrva" es ~~ g ^ Auf ^-- r 

43. Gera, nach einem der Ansprliche 1 bis 42, iaiurck gekennteickn,, daB es eine Oder 
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mehrere Neigungsanzeigen, beispielsweise in Form einer Libelle oder KugeUibelle enthalt 

44. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 43, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Einstellvorrichtung einer oder mehrere StandfUBe durch ein Stellglied, beispielsweise einen 
Stellmotor, eingestellt werden kann. 

45. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 44, dadurch gekennzeichnet, daB die stellbaren 
StandfuBe abhangig von der Raumlage des Gerats und einer vorgegebenen Soilage durch 
eine Auswerteeinheit geregelt werden. 

46. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 41, dadurch gekennzeichnet, daB das Drehgelenk 
durch ein Stellglied, beispielsweise durch zwei Stellmotoren, in seiner Lage zum Gerat 
eingestellt werden kann. 

47. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 42, dadurch gekennzeichnet, daB das stellbare 
Drehgelenk abhangig von der Raumlage des Gerats und einer vorgegebenen Soilage durch 
erne Auswerteeinheit in seiner Lage geregelt wird. 

48. Gerat nach einem der Anspniche 1 bis 47, dadurch gekennzeichnet, daB der Umlenkspiegel 
(11) durch ein Stellglied (21), beispielsweise durch zwei Stellmotoren, in seiner Lage zum 
Gerat und damit die Ausrichtung der Lichtstrahlen zum Gerat ein- bzw. nachgestellt werden 

Irann 



49. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 48, dadurch gekennzeichnet, daB der stellbare 
Umlenkspiegel abhangig von der Raumlage des Gerats und einer vorgegebenen Soilage 
durch erne Auswerteeinheit in seiner Lage geregelt wird. 

50. Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 49, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Uchtstrahlerzeuger bzw. Umlenkspiegel und dami, die austretenden Lichtstrahlen durch ein 
Stellghed auf eine Poshion eingestellt oder zyklisch in einer Ebene bewegt werden konnen 
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Ralf Hinkel, Am Kumb 3, D-6756 Otterbach 



Winkelrichtlatt€ 



Zeichnungen (1 bis 4) 




Zeichnung 1: Beispiel einer "kurzen" Realisierung mu 
Lichtstrahlen 



mit drei fest ausgerichteten 




Zeichnung 2: 



B st^uT r AUSfaHrUng ^ 3 LaSem ° dulen mit Umlenkspiegel and 



- U - 
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Zeichnung 3: Beispiel einer Realisierung mit 
verstellbaren Fufien 



integrierten und ausklappbaren, 




Zeichnung 4: 



Beispiel einer Realisierung mit schwenkbarem, verstellbaren Fuji 
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Zeichnung 5: Anwendungsbeispiel mil schvenkbarem Strahl 
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